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Case 9217 DE 

Vorrichtung zum Umhiilleri eines Ballens mit einer Hiillbahn, 



Ballenpresse und Sensor 



Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Umhullen eines 
Ballens mit einer Hiillbahn, mit Mitteln, welche die Hiillbahn 
dem Ballen zufiihren, eine Ballenpresse mit einer solchen 
Vorrichtung sowie einen Sensor einer Steuer- bzw. 
Regeleinrichtung einer Vorrichtung zum Umhullen eines Ballens 
mit einer Hiillbahn. 

Die DE-A1-100 11 158 zeigt eine Ballenpresse mit einer 
Vorrichtung zum Umhullen eines Ballens mit einer Hiillbahn. Die 
Hiillbahn wird mittels einer Vortriebswalze von einer 
Vorratsrolle abgezogen. Die Vorrichtung weist einen Sensor auf, 
welcher ermittelt, ob sich die Hiillbahn um die Vortriebswalze 
wickelt und somit dem Ballen nicht ordnungsgemafi zugefuhrt 
wird. Wird durch den Sensor eine Fehlfunktion ermittelt, so 
wird der Umhullungsvorgang abgebrochen. 

Das der Erfindung zu Grunde liegende Problem wird darin 
gesehen, dass eine derartige Vorrichtung zum Umhullen eines 
Ballens den Umhullungsvorgang nur dann abbricht, wenn sich die 
Hiillbahn bereits um die Vortriebswalze gewickelt hat. Kommt es 
hingegen zu einem Aufstauen der Hiillbahn, wird keine' 
Fehlfunktion ermittelt und es kann zu einem Verstopfen kommen. 

Dieses Problem wird erf indungsgemafi durch die Lehre der Patent - 
anspruche 1, 10 bzw. 11 gelost, wobei in den weiteren Patentan- 
spriichen Merkmale aufgefiihrt sind, die die Losung in vor- 
teilhafter Weise weiterentwickeln . 

Auf diese Weise wird eine Vorrichtung zum Umhullen eines 
Ballens zur Verfiigung gestellt, welche ermittelt, ob auf einer 
Oberflache des Ballens Hiillbahn vorhanden ist. Dies 1st ein 
Indiz dafiir, dass der Ballenumhullungsvorgang ordnungsgemafi 
verlauft und sich die Hiillbahn . nicht um Bauteile der 
Ballenpresse wickelt oder sich ungewollt aufstaut. Ermittelt 
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der Sensor, dass keine Hullbahn vorhanden ist, obwohl der 
Umhullungsvorgang nach Abschluss der Ballenbildung gestartet 
wurde, so kann die Umhullung abgebrochen werden und es kommt 
nicht zu einem weiteren Aufstauen der Hullbahn und auch nicht 
zu einem Verstopfen. 

Bei den Mitteln, welche die Hullbahn dem Ballen zufiihren, kann 
es sich beispielsweise urn ein Vortriebselement bzw. eine 
Vortriebswalze oder -rolle handeln, welche die Hullbahn von 
einem Vorrat, beispielsweise in der Art einer Rolle, abzieht. 
Es ist aber auch die Verwendung eines Andruckelements moglich, 
welches die Hullbahn zu Beginn des Einhiillvorgangs an den 
JQb Ballen heranbringt bzw. andruckt, so dass es durch diesen 
mitgenommen werden kann und auf diese Weise von dem Vorrat 
abgezogen wird. Daruber hinaus bzw. daneben konnen die Mittel 
auch eine Leiteinrichtung oder andere bzw. weitere Transport- 
oder Forderelemente aufweisen. 

Ist der Sensor stromabwarts der Hullbahnzuf uhrstelle 
vorgesehen, so kann bereits kurz nach dem Beginn des 
Umhullungsvorgangs festgestellt werden, ob der 

Umhullungsvorgang ordnungsgemali verlauft und der Ballen durch 
die Hullbahn eingehtillt wird. Unter stromabwarts der 
Hiillbahnzufuhrstelle wird verstanden, dass der Sensor kurz nach 
* dem Punkt, an dem die Hullbahn an den Ballen herangelangt , 

'^T angeordnet ist. 

Der Sensor kann aber auch stromaufwarts der 

Hullbahnzufuhrstelle vorgesehen sein, wobei der Begriff 
„stromaufwarts" derart zu verstehen ist, dass der Sensor 
bezogen auf die Rotationsrichtung des Ballens kurz vor der 
Stelle der Hullbahnzuf uhr angeordnet ist. Ist der Sensor hier 
vorgesehen, so kann er ermitteln, ob sich eine erste Lage von 
Hullbahn urn den Ballen gelegt hat. 1st dies der Fall, so 
besteht nur noch eine geringe Gefahr, dass es wahrend einer 
weiteren Umhullung des Ballens zu einem Fehlleiten oder 
Verknaulen etc. der Hullbahn kommt . 
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1st sowohl stromabwarts als auch stromauf warts der 
Hiillbahnzuf uhrstelle ein Sensor vorgesehen, so konnen die o.g. 
Vorteile kombiniert werden und sowohl festgestellt werden, ob 
der Umhullungsvorgang ordnungsgemaB begonnen hat, als auch, ob 
eine erste Lage von Umhullungsmaterial auf dem Ballen 
auf gebracht wurde . 

In Abhangigkeit von durch den/die Sensor (en) gelieferten 
Sensorsignal (en) kann die Zufuhr von Hullbahn zu dem Ballen 
derart gesteuert werden, dass fur den Fall, dass ermittelt 
wurde, dass der Umhullungsvorgang nicht ordnungsgemaB 
durchgefiihrt wird, die Zufuhr von Hullbahn unterbrochen wird. 
Hierzu kann vorgesehen sein, dass die Mittel keine Hullbahn 
mehr zufuhren und/oder dass der Ballen nicht langer rotiert und 
somit keine Hullbahn von dem Vorrat abzieht, welche zwar 
ergriffen wurde, sich aber nicht ordnungsgemaB auf seine 
Oberflache legt. 

Durch das Sensorsignal kann beispielsweise eine Anzeige oder 
eine optische und/oder akustische Warnanzeige aktiviert werden, 
die einer Bedienungsperson eine Fehlfunktion der 
Umhullungsfunktion anzeigt, so dass diese die Umhullung 
unterbrechen kann. Der Sensor oder die Sensoren konnen aber 
auch mit einer vorzugsweise elektrischen oder elektronischen 
Steuer- bzw. Regeleinrichtung zusammenwirken . Derartige Steuer- 
bzw. Regeleinrichtungen sind an Ballenpressen oder an 
Fahrzeugen, durch welche Ballenpressen gezogen werden, haufig 
bereits vorgesehen, urn weitere Funktionen der Ballenpresse zu 
steuern bzw. zu regeln. Durch die Steuer- bzw. Regeleinrichtung 
kann/ konnen das Sensorsignal oder die Sensorsignale aufgenommen 
und verarbeitet werden, so dass der Umhullungsvorgang bei einer 
Fehlfunktion automatisch abgebrochen werden kann. Die Steuer- 
bzw. Regeleinrichtung ermoglicht auch ein Einbeziehen einer 
zeitlichen Komponente, beispielsweise in der Art, dass das 
Sensorsignal bzw. die Sensorsignale nach vorgegebenen 
Zeitdauern nach dem Start des Umhullungsvorgangs ermittelt 
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werden. Die Zeitdauern sind derart zu wahlen, dass bei einer 
ordnungsgemailen Funktion damit zu rechnen ist, dass auf den 
Ballen an der betrachteten Stelle Hullbahn aufgebracht ist. 
Hierbei kann auch die Rotationsgeschwindigkeit des Ballens bzw. 
dessen Drehzahl in Betracht gezogen werden. 

Der Sensor kann ein Sensor jeder geeigneten Art sein. Bei einer 
Verwendung von zwei oder mehr Sensoren ist auch eine 
Kombination unterschiedlicher Sensorarten moglich. 

Beispielsweise konnen mechanische Sensoren, Ultraschall- , 
Infrarot-, Naherungssensoren etc. verwendet werden. 

Insbesondere eine Verwendung von optischen Sensoren, 
insbesondere Farb- oder Kontrastsensoren, bietet zusatzlich den 
Vorteil, dass in Verbindung mit Markierungen oder 
Farbunterschieden etc., welche an oder auf der Hullbahn 
vorgesehen sind, die tatsachliche Drehgeschwindigkeit des 
Ballens ermittelt werden kann. Diese kann beispielsweise mit 
der theoretischen Drehgeschwindigkeit, welche beispielsweise 
durch die Drehzahl der Zapfwelle eines antreibenden Fahrzeugs 
bestimmt wird, verglichen werden, wodurch Ruckschlusse auf den 
Schlupf des Ballens moglich werden. Dies wiederum ermoglicht 
ein Anpassen der Hullbahnzuf uhr oder der Dauer des Hullvorgangs 
etc. . 

Die Sensoren sind bei einer ublichen Ballenpresse auf eine 
Umf angsf lache des Ballens gerichtet. Es ist aber auch denkbar, 
Sensoren vorzusehen, welche ermitteln, ob bei entsprechend 
ausgestalteten Ballenpressen auch die Seitenf lachen des Ballens 
mit Hullbahn bedeckt sind. Weiter konnen Sensoren vorgesehen 
sein, welche auf Kantenbereiche des Ballens gerichtet sind und 
beispielsweise ermitteln, ob sich eine entsprechend 
ausgebildete Hullbahn uber die Kanten des Ballens legt. 

Eine Vorrichtung zum Umhullen eines Ballens kann in der 
Industrie an Ballenpressen Verwendung finden, welche Ballen aus 
Papier, Abf alien, textilen Materialien etc. bilden. Besonders 
geeignet ist eine solche Vorrichtung aber zur Verwendung an 
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einer landwirtschaf tlichen Ballenpresse fur Ballen aus 
landwirtschaf tlichen Erntegiitern, da diese ublicherweise an ein 
Zugfahrzeug angehangt sind und durch eine Bedienungsperson 
dieses Zugfahrzeugs uberwacht werden mussen. Fehlf unktionen 
einer Umhullungseinrichtung sind fur diese Bedienungspersonen 
schwer f est zustellen und werden haufig erst bei Auswurf des 
Ballens bemerkt. 

Ein Sensor fur eine Steuer- bzw. Regeleinrichtung einer 
Vorrichtung zum Umhullen eines Ballens kann an einer solchen 
Vorrichtung auch nachgerustet oder als Ersatzteil zur Verfugung 
gestellt werden. Dies ist einfacher Art und Weise moglich, da 
der Sensor ermittelt, ob auf einer Oberflache des Ballens 
Hiillbahn vorhanden ist. Es ist also nicht notwendig, den Ballen 
an bestimmten Bauteilen der Vorrichtung vorzusehen oder 
Bauteile derart zu verandern, dass sie mit dem Sensor 
zusammenwirken oder zu dessen Aufnahme etc. geeignet sind. 

In der Zeichnung ist ein nachfolgend naher beschriebenes Aus- 
fuhrungsbeispiel der Erfindung dargestellt. 

Die einzige Figur zeigt eine Ballenpresse 10 von im 
Wesentlichen herkommlicher Bauart mit einem Pressraum 12. 
Entsprechend den vorliegenden Ausf uhrungsbeispielen ist daruber 
hinaus eine Vorrichtung 14 zum Umwickeln eines in dem Pressraum 
12 gebildeten Ballens 16 mit einer Hiillbahn 18 vorgesehen. 

Bei der Ballenpresse 10 kann es sich um eine bekannte Bauart 
handeln, d.h. mit einem Pressraum 12 konstanter oder variabler 
Grofte, welcher ausschliefilich oder in Kombination von Riemen, 
Ketten, oder wie in dem . Aus f uhrungsbeispiel von Walzen 20 
umgeben wird. 

Eine derartige Ballenpresse 10 kann in der Landwirtschaf t zum 
Bilden von Ballen 16 aus Erntegut, wie z.B. Stroh, Heu oder 
Gras eingesetzt werden. Es ist aber auch eine Verwendung in 
industriellen Bereichen denkbar. 
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Die Vorrichtung 14 ist in der vorliegenden Ausf uhrungsf orm an 
der Vorderseite der Ballenpresse 10 vorgesehen. Die Hullbahn 18 
wird durch einen Spalt zwischen zwei benachbarten Walzen 20, 
welcher zukunftig als Hiillbahnzuf uhrstelle 21 bezeichnet wird, 
hindurch dem Pressraum 12, zugefuhrt, wo sie von dem in Drehung 
versetzten Ballen 16 mitgenommen wird. Die Vorrichtung 14 kann 
in einem mittleren Bereich der Ballenpresse 10 oder auch vor 
oder oberhalb des Pressraums 12 angeordnet sein. 

Mittels der Hullbahn 18 wird der Ballen 16 gebunden und somit 
daran gehindert, nach einem Verlassen der Ballenpresse 10 
auseinander zu fallen. Bei der Hullbahn 18 kann es sich urn 
Folie, Netz, Gewebe, Papier oder dergleichen handeln. 

Die Vorrichtung 14 weist ein Gehause 22, Mittel 24, welche die 
Hullbahn 18 dem Ballen 16 zuftihren bzw. ein beispielsweise als 
Vortriebswalze ausgebildetes Vortriebselement und eine 
Trenneinrichtung 2 6 auf. Das Gehause 22 enthalt einen Fachboden 
27, auf welchem die Hullbahn 18 als Rolle 28 bzw. Vorrat 
gelagert wird. Der Fachboden 27 kann auch derart ausgebildet 
sein, dass er mehrere Rollen 28 bevorratet und/oder Stufen oder 
Mulden zu deren Lagesicherung aufweist . 

Das Vortriebselement bzw. die Mittel 24 sind auf seiner 
Umf angsf lache mit einem Belag hohen Reibwerts versehen und 
konnen in Drehung versetzt werden. Die Drehung hilft 
anfanglich, die Hullbahn 18 von der Rolle 28 abzuziehen und 
wahrend des Umhullungsvorgangs infolge einer gebremsten 
Drehbewegung in ihr eine Spannung aufzubauen. Die Rolle 28 
befindet sich oberhalb der Auflageebene des Fachbodens 27 und 
kommt in ihrer Betriebsstellung mit einem Bereich, der etwa 
einer 6 bis 9 Uhr Stellung entspricht, an den Mitteln 24 zur 
Anlage. Durch die Mittel 24 wird die Hullbahn 18 von der Rolle 
28 abgezogen und durch den Spalt zwischen den benachbarten 
Walzen 20 in den Pressraum 12 gefuhrt. Bei einem 
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ordnungsgemaften Betrieb wird' die Hullbahn 18 von dem 
rotierenden Ballen 16 erfasst und hullt diesen ein. 



Die Trenneinrichtung 26 weist ein Messer 32 auf, welches 
schwenkbar befestigt ist, um in den Weg der Hullbahn 18 
einzutreten und diese zu durchtrennen bzw. ein Abreiften zu 
bewirken, wenn der Einhullvorgang abgeschlossen ist. Ein 
Verschwenken des Messers 32 erfolgt uber einen Hydraulikmotor 
38, welcher mittels einer bekannten beispielsweise elektrischen 
oder elektronischen Steuer- bzw. Regeleinrichtung ECU betatigt 
wird. 



Im vorliegenden Ausf iihrungsbeispiels ist daruber hinaus eine 
Leiteinrichtung 40 schwenkbar vorgesehen, die die Hullbahn 18 
an den Ballen 16 heranfiihrt. Eine derartige Leiteinrichtung 40 
kann der deutschen Patentanmeldung mit dem Aktenzeichen 102 2 6 
797.9 vom 15.06.2002 entnommen werden, deren Offenbarung 
hiermit in die vorliegende Anmeldung einbezogen wird. 

Daruber hinaus sind in dem Pressraum 12 zwei Sensoren 42, 44 in 
Bereichen innerhalb der Rollen 20 an den Ballen 16 angrenzend 
vorgesehen. Der erste Sensor 42 ist stromabwarts der Stelle der 
Hullbahnzuf uhr 21, beispielsweise im Bereich der Gutzufuhr 
vorgesehen. Der zweite Sensor 44 ist stromauf warts der 
Hullbahnzufuhrstelle 21 bzw. in einem hinter Hullbahnzuf uhr 
liegenden Bereich angeordnet . 

Die Sensoren ermitteln jeweils, ob der Ballen 16 an der 
jeweiligen Stelle mit Hullbahn 18 umhullt ist oder ob, 
beispielsweise in Folge einer Fehlfunktion oder eines Mangels 
an Hullbahn 18 auf dem Vorrat 2 8 keine Umhullung des Ballens 16 
mit Hullbahn 18 erfolgt. 

Beide Sensoren stehen mit der Steuer- bzw. Regeleinrichtung ECU 
in der Art in Verbindung, dass sie Sensorsignale iibermitteln, 
welche durch diese verarbeitet werden konnen, und aufgrund 
derer der Vorgang des Umhullens des Ballens 16 mit Hullbahn 18 
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gesteuert bzw. geregelt werden kann. 

Bei den Sensoren kann es sich beispielsweise urn optische 
Sensoren, mechanisch Sensoren, Abstandssensoren, wie 
Ultraschall sensoren oder Naherungs sensoren, Lichtschranken, 
Inf rarotsensoren oder jede andere geeignete Sensorart handeln. 
Auch eine ^Combination unterschiedlicher Sensortypen ist 
moglich. 

Besonders geeignet sind optische Sensoren, welche auf Farb- 
oder Kontrastveranderungen oder -unterschiede ansprechen. 
Derartige Sensoren ermoglichen bei einer entsprechenden 
Ausgestaltung der Hullbahn 18 daruber hinaus eine Bestimmung 
der Lange der abgewickelten Hullbahn, beispielsweise indem auf 
der Hullbahn in vorbestimmten Abstanden Farbwechsel, 
Markierungen o.a. vorgesehen sind. Hiertiber sind auch 
Ruckschlusse auf die tatsachliche Rotationsgeschwindigkeit des 
Ballens moglich, indem parallel eine Zeiterf assung bzw. - 
messung erf olgt . 

1m Folgenden soil auf die Funktionsweise der Vorrichtung 
genauer eingegangen werden. 

Ist die Bildung des Ballens 16 in dem Pressraum 12 
abgeschlossen, was in bekannter Art und Weise durch einen nicht 
dargestellten Sensor, welcher beispielsweise mechanisch oder 
optisch die Dicke des Ballens 16 bestimmt, ermittelt wird, wird 
die Vorrichtung 14 aktiviert. Dies geschieht, indem der 
Hydraulikmotor 38 von der Steuer- bzw. Regeleinrichtung ECU 
angesteuert, in seine in der Figur dargestellte, eingefahrene 
Stellung gebracht wird. 

In dieser Stellung werden die Mittel 24 in Rotation versetzt. 
Die Mittel 24 Ziehen nun Hullbahn 18 von dem Vorrat 28 ab. Die 
Hullbahn 18 gelangt zwischen den Rollen 20 an den Ballen 16 
heran, wobei sie hierbei durch die Leiteinrichtung 40 
unterstutzt wird. 
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Bei einer ordnungsgemafterr Funktion der Vorrichtung 14 wird die 
Hullbahn 18 durch den Ballen 16 erfasst und mitgenommen, 
wodurch sich der Ballen 16 selbsttatig durch seine Rotation mit 
Hullbahn 18 umhullt. 

Der erste Sensor 42 stromabwarts der Hlillbahnzuf uhr nimmt nun, 
beispielsweise optisch, mechanisch oder in anderer Art und 
Weise, auf, ob auf dem Ballen 16 Hullbahn 18 vorhanden ist und 
der Umhullungsvorgang somit ordnungsgemafi begonnen hat. Wird 
durch den Sensor 42 erkannt, dass keine Hullbahn 18 auf dem 
Ballen 16 vorhanden ist, so liefert der Sensor 42 ein 
entsprechendes Signal an die Steuer- bzw. Regeleinrichtung ECU. 
Diese kann nun den Umhullungsvorgang abbrechen und 
beispielsweise bewirken, dass der Ballen 16 nicht langer 
rotiert oder durch die Mittel 24 keine weitere Hullbahn 18 von 
dem Vorrat 28 abgezogen wird. Daruber hinaus kann vorgesehen 
sein, dass eine Bedienungsperson, beispielsweise mittels einer 
Anzeige oder eines anderen optischen oder auch akustischen 
Signals auf die Fehlfunktion hingewiesen wird, urn dieser 
Abhelfen zu konnen. 



> 



Liefert der Sensor 42 ein Signal, das anzeigt, dass der 
Ballenumhullungsvorgang ordnungsgemafi begonnen hat, so wird der 
Vorgang fortgesetzt. Im Folgenden bestimmt nun der zweite 
Sensor 44, ob der Ballen 16 vollstandig mit einer ersten Lage 
von Hullbahn 18 umhullt wurde. Trifft dies zu, so wird der 
Ballenumhullungsvorgang fortgesetzt. Das Ende des Vorgangs wird 
dann in ublicher Art und Weise, beispielsweise nach einer 
vorgegebenen Zeitdauer oder durch ein Bestimmen einer 
vorgegebenen Hiillbahnlange bestimmt. Hierbei kann vorgesehen 
sein, dass die Hiillbahnlange ebenfalls durch einen der Sensoren 
42, 44, wie dies zuvor beschrieben wurde, ermittelt wird oder 
auch, dass ein weiterer Sensor etc. vorgesehen ist, der 
beispielsweise die Umdrehungszahl des Ballens oder des Vorrats 
auf nimmt . 



9217 DE PrioAppl.doc 



Wird durch den zweiten Sensor 44 f estgestellt, dass auf dem 
Ballen 16 keine Hiillbahn 18 vorhanden ist, so wird ein 
entsprechendes Signal an die Steuer- bzw. Regeleinrichtung ECU 
iibermittelt, die gemafi eines entsprechenden Signals des ersten 
Sensors 42 verfahrt. 

Nach einem ordnungsgemaBen Abschluss des Umhullungsvorgangs 
wird die Hiillbahn durch die Trenneinrichtung 2 6 durchtrennt und 
der umhullte Ballen 16 kann aus dem Pressraum 12 der 
Ballenpresse 10 in iiblicher Art und Weise ausgestofien werden. 
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Case 9217 DE 

Patentanspruche 
Vorrichtung (14,, 2um Umhallen eines Ba 

r (i8) - -«= Hitt. ln ««,, welche n : ie 2 l: : 

(18) dem Ballen (16) zufuhren ™>u • ™ 

v / ^uiunren, gekennzeichnet dnrrh 
wenxgstens einen Sensor (42, 44) WPlnho 

::: ha :::r is r rflache des b — «« «.°r 

£ ™ llbah von einem Vorrat> beis --en *. ~lc es 

wird. vorrat abgezogen 



3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 7 
gekennzeichnet, dass der Sensor (42) L \ ^ 
Hullbahnzufuhrstelle (21) vorgesehen ist. 

4. Vorrichtung nach einem oder mehreren d*r u ■ 
I: 0 " ««^»»««"Uhr-t.ll. ,21, vo rge Jta 



Vcr richtung nach e . nem Qder mehreren „ orhe 

Patentansprache, gekennzeichnet durcn wenlgstens Z2 
Sens (42 , , 4)< wobe± einer d ^ , n. 2 „e 

stromabwarts und der zweite Sensor iaa\ * 

Bflllu . _ censor (44) stromauf warts der 

Hullbahnzufuhrstelle (21) angeordnet ist. 



Vorrichti 



rung nach einem oder mehrprpn w~ 

*n™, dadurch gekenn2eichnet ; h :::r e - 
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HOllbahn (18) und/oder eine Rotation des Ballens (16) in 
Abhangxgkext von einem Sensorsianal Hoo c- 



gesteuert wird. 



ensorsignal des Sensors (42, AA) 



12. 



1. Vorrrehtung naoh einem Oder mehreren der vorherl(Jen 
Anspruche, dadurch 9 e te „„ 2eictaet , dass der 

mrt einer steuer- bzw. Regeleinrichtung < EC m 
zusammenwirkt. i^u; 

8. Vorrichtung nach einem Oder mehreren der vorherigen 
Anspruche, dadurch ge.ennzeichnet, dass ea aich beTaem 
Sensor ,42, ««, urn einen optiaohen Senaor, ein" 
Ultraschallsensor, einen Nanerungaaenaor, elnen 

Infrarotaenaor Oder einen mechanischen Senaor oder erne 
Kombinatron davon handelt. 

9. Vorrichtung naoh einen, oder mehreren der vorherigen 
Anapruche, dadurch ge k ennzeichnet, daaa ea ai=h bei der 

a:rnin c d h : lt : umindest um - 

10. B^-preaae ,10, mit einer Vorriontung ,14, naoh einem 
oder mehreren der vorherigen Anspruche. 



Sensor ,42, 44) einer steuer- bzw. Regeleinrichtung , ECU , 
erner Vorrichtung ,14, zum Umhullen einea Ballena ,16, mit 

Senaor (42, 44) ermittelt, ob auf einer Oberflache dea 
Ballena (16, Hullbahn (18) vorhanden iat. 



S S e e na S o°r r 7« ^T"^ der 
Senaor (42, 44, atromauf warts oder stromabwarts einer 

Huilbahnzufuhratelle (21) vorgeaehen iat. 



13. Sensor naoh Anspruch 11 oder 12, daduroh ge.ennzeiohnet, 
NMhe " °Pti3cher Sensor, UltraaohaHsenaor, 

Naherungssenaor, Infrarotaenaor, mechanischen Sensor oder 
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•Is eine Kombination derartiger Sensoren ausgebildet 1st. 

. Sensor nach el ne m oder mehreren der Anspruche 11 bis 13 
dadurch ge.ennzeicnnet, dass es sioh bei der oberflache 
zu m rndest u m eine Um fangsf lache des Ballens ,16, handelt 

Sensor nach einen, oder mehreren der Anspruche 11 bis 14 

dadurch gekennzeichnet, dass duroh die steuer- bz „' 
R egele lnrlchtung (ECU) e±ne ^ ^ ». 

und/oder erne Rotation des Ballens ,16, in flbhSngig L 
von erne. Sensorsignal des Sensors ,42, 44, gesteuert 
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Case 9217 DE 

Zusammenf assunq 



Vorrichtung zum Umhullen eines Ballens mit einer Hullbahn. 

Ballenpresse und Sensor 

Bekannte Vorrichtungen zum Umhullen eines Ballens mit einer 
Hullbahn weisen Sensoren auf, welche ermitteln, ob sich die 
Hullbahn urn eine Vortriebswalze bzw. ein Vortriebselement 
wickelt, welches die Hullbahn von einer Vorratsrolle abzieht. 
1st dies der Fall, so wird der Umhullungsvorgang abgebrochen 
und die Hullbahn muss durch eine Bedienungsperson manuell von 
dem Vortriebselement entfernt werden. 

Es wird eine Vorrichtung (14) zum Umhullen eines Ballens (16) 
mit einer Hullbahn (18) vorgeschlagen, welche einen Sensor (50) 
aufweist, der ermittelt, ob der Ballen (16) von der Hullbahn 
(18) ordnungsgemaft umhullt wird. Daruber hinaus wird eine 
Ballenpresse (10) mit einer solchen Vorrichtung (14) sowie ein 
Sensor fur eine Steuer- bzw. Regeleinrichtung (ECU) einer 
solchen Vorrichtung vorgeschlagen. 



m 
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